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Описано нову систему дистанційного керування маніпулятором мішені в 

експериментах на прискорювачі. Маніпулятор включає трьохосний гоніометр і тримач 
мішені. Апаратне забезпечення керування здійснюється за допомогою модифікованого 
модуля керування кроковим двигуном у стандарті КАМАК. Модифікований модуль 
розраховано на роботу з чотирма кроковими двигунами, замість одного. Розроблено 
програмне забезпечення керування цим модулем. Систему випробувано в реальних 
умовах експерименту. 
 


